UN FORKLIFT

FL SERIES
BATERIA LION

EMPILHADEIRA CONTRAPESO
CAPAGIDADE 257351

A empilhadeira de contrapeso com bateria de litio da série FL passou por uma
reformulagao abrangente liderada por uma empresa de design profissional.

Este novo design traz melhorias significativas tanto em sua aparéncia quanto em
seu desempenho.
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SEGURANCA E * k&%

CONFIABILIDADE

Toda a empilhadeira adota O freio de pé suspenso Adotando um novo tipo de
desian eraondmico com maior proporciona uma freio de m&o com catraca, 1S
AR frenagem suave reduzindo efetivamente a rolamento de rolos conicos

espacgooperacional e mais e reduz as vibracdes. forca operacional. aumenta a durabilidade e a seguranca u

O eixo de dire¢do fundido com

conforto.

: Equipado com uma faixa
antiestatica de série para eliminar

a estatica.

Utilizando uma protecao superior o : o
estampada otimFi)zada? g O mastro de visdo ampla Equipado de série

proporcionando melhor proporciona melhor viséo. com design USB para
visibilidade. dispositivos mdveis.

Equipado de série com funcéo de
amortecimento inferior para
descida do fark, garantindo um
abaixamento suave, reduzindo
vibracdes e protegendo a carga

Instrumento multifuncional com

display colorido, garantindo .
uma interagdo homem-méquina Utilizando o novo mastro de ago com

mais facil de usar. F - —_— S ranhuras estreitas para reduzir
o . \ o peso geral do veiculo e aumentar
a visibilidade

A empilhadeira possui fungao
anti-inclinagéao.

FACIL * % & % Os painéis laterais removiveis

tornam a manutengéo e a

MAN UTEN (;AO limpeza mais conveniente.

O maior angulo de abertura do
cap0 proporciona espago mais
espagoso para inspe¢ao

¥°# e manutencdo.

g A

A bateria de litio atende aos mais
recentes padroes CE.




SOBRE DESCARGA

SOBRE CALOR |-
SOBRE A CORRENTE
CURTO CIRCUITO

MONITORAMENTO DE VEICULOS

REPRODUGAO DE FAIXA

MONITORAMENTO DINAMICO

RELATORIO ESTATISTICO

TRATAMENTO DE FALHAS

GESTAO DE OPERAGOES

INFORMAGOES BASICAS

GERENCIAMENTO DE SISTEMA

ESPECIFICACAO PRINCIPAL

ESPECIFICACOES E CAPACIDADES NOMINAIS DO MASTRO 2-2,5T

ESPECIFICAGOES E CAPACIDADES NOMINAIS DO MASTRO 3-3,5T

ALTURA(MM) ELEVAGAO LIVRE(MM) ALTURA(MM) ELEVAGAO LIVRE(MM)
j ATURA
- ':\/I—zr‘\L;\}I{éIA Capacidade ESTENDIDA GEM . o - MAXIMA Capacidade ESTENDIDA N
A ! SE) CoM : MAX . y o
S e carga (kg ) S e carga (kg o)l LA
TIPO Z |pos de carga (kg) ABAIXADA | SEM coMm ENCOSTO | pNcosTo [Remacsof | TTPO Z |pos de carga (kg) ABAIXADA | spy COM El;'\(ljogq'o LES(EWTU e
TORRE| Z | GARFOS ENCOSTO| ENCOSTO (UNICO) TORRE| = GARFOS ENCOSTO[ ENCOSTO R (UNICO)
(UNICO (UNICO
MM (MM)
¢ ) 2.0T 2.5T 2.0/2.5T 2.0/2.5T ' 2 3.0T 3.5T 3.0/3.5T 3.0/3.5T
C
m270 | 2700 2000 2500 1920 3255 3718 1300 857 6-12 M300 | 3000 QD 3000 3500 2060 3641 4060 125 125 6-12
=
5 | M300 | 3000 2000 2500 2070 3605 4068 1470 1007 | 6-12 M330 | 3300 -..3000 3500 2210 3941 4360 125 125 6-12
m o
5 | mss0 | 3300 2000 2500 2220 3955 4418 1620 1157 | 6-12 M350 | 3500 2 3000 3500 2310 4141 4560 125 125 6-12
a M350 | 3500 2000 2500 2320 4105 4568 1720 1257 | 6-12 E M370 | 3700 3 3000 3400 2410 4341 4760 125 125 6-6
m370 | 3700 2000 2500 2420 4255 4718 1800 1357 | 66 = | w400 | 4000 (,2050 3250 2510 4641 5060 125 125 6-6
M400 | 4000 2000 2500 2670 4605 5068 2000 1607 | 66 B M430 | 4300 %2800 3100 2760 4941 5360 125 125 6-6
TFM400| 4000 2000 2500 1945 4607 5070 1300 885 6-6 M450 4500 "3 2600 2900 2860 5141 5560 125 125 6-6
TFM430| 4300 1850 2200 2045 4907 5370 1400 985 6-6 M470 | 4700 ="2500 2800 2960 5341 5760 125 125 6-6
javy
TFM450| 4500 1700 2000 2095 5107 5570 1498 1035 | 6-6 M500 | 5000 = 2200 2400 3160 5641 6060 125 125 6-6
TFM470| 4700 1600 1900 2145 5307 5770 1548 1085 | 6-6 TFM400] 4000 5@» 3000 3000 1960 641 5060 1280 860 &6
< TFM430| 4300 ~ 2800 3000 2060 4941 5360 1380 960 6-6
A [TFms00| 5000 1400 1500 2245 5607 6070 1648 1185 | 66 % o)
E (] [TFM450| 4500 5 2600 2800 2160 5141 5560 1480 1060 6-6
= |TFmss0[ 5500 1100 1200 2445 6107 6570 1800 1385 | 3-6 = =
~ A |TFm480| 4800 ¢p 2300 2500 2260 5441 5860 1580 1160 6-6
- 7
N L 800 850 2645 | 6607 | 7070 | 2000 | 1585 | 36 :EE TFM500| 5000+ 2100 2300 2310 5641 6060 1630 1210 | 66
TFMB50( 6500 500 550 2895 7107 7570 2200 1835 3-6 TFM550| 5500 E 1650 1800 2510 6141 6560 1830 1410 36
(9%
TFM700| 7000 100 150 3095 7607 8070 2300 2035 | 3-6 TFMB00| 6000 ™~ 1200 1300 2710 6641 7060 2030 1610 3-6

NOTA: Com deslocador lateral, a capacidade de carga subtrai 200Kg

NOTA: Com deslocador lateral, a capacidade de carga subtrai 200Kg

1 | FABRICANTE un
¢_(| 2 | MODELO FB20-FLZNYG FB25-FLZNYG FB30-FLZNYG FB35-FLZNYG
@ |3 NOME DO CONTROLADOR ENPOWER ENPOWER ENPOWER ENPOWER
O | 4 | CAPACIDADE NOMINAL DE CARGA Q(kg) 2000 2500 3000 3500
5 | CENTRO DE CARGA C{mm) 500 500 500 500
6 | ALTURA NOMINAL DE ELEVAGAOQ | H3(mm) 3000 3000 3000 3000
N 7 ELEVACAO LIVRE H2(mm) 120 120 125 125
(I}
Q | 8 [ TAMANHO DO GARFO mm 1070%100%40 1070x122%40 1070%125%45 1070x122x50
m " = r
E 9 | ANGULO DE INCLINACAQ DO MASTRO (FRENTETRAS)| ~ des 8°/12° 6°/12° 6°/12° 6°/12°
2 | 10 |SALENTE DO GARFO (CENTRO DA RODAATEA FACE DO GARFO) | X1(mm) 462 462 467 472
S 11 SAL'ENTE TRASE'RO X2(mm) 550 550 530 600
2| ALTURA LIVRE DO SOLO (BASE DO MASTRO) | H7(mm) 110 110 125 125
E 13 | COMPRIMENTO ATE A FACE DO GARFO (SEM GARFQ)| L1(mm) 2662 2662 2700 2770
E 14 |LARGURATOTAL B1(mm) 1180 1180 1220 1220
'-"_J 15 [ALTURA DO MASTRO BAIXADO |H1(mm) 2100 2100 2115 2115
E‘f‘ 16 | ALTURA DO MASTRO ESTENDIDO (COM BACKREST) | H4 (mm) 4198 4198 4150 4150
E(ﬁ 17 [ALTURA DA PROTEGAO SUPERIOR (TETO DE PROTEQE\O} H5(mm) 2215 2215 2190 2208
v 18 |RAIO DE GIRO (E)(TERNO) Wa(mm) 2365 2365 2450 2500
19 | CORREDOR MINIMO PARA PALETES|Ast(mm) 4120 4120 4120 4170
o | 20 |VELOCIDADE DE DESLOCAMENTO (SEM CARGA) | km/h 14115 14115 14115 14115
% 21 |VELOCIDADE DE ELE"-’ACAO (COM CARGA) mm/sec 280/400 280/400 280/400 280/400
:ZL_' 22 | VELOCIDADE DE DESCIDA (COM CARGA/SEM CARGA) | mm/sec =600/ 2300 =600/ =300 =600/ 2300 =600/ =300
O | 23 | RAMPA MAXIMA (COM CARGA) % 15 15 15 15
24 [PNEU DIANTEIRO (2 UNIDADES) | mm 7.00-12-12PR 7.00-12-12PR 28x9-15-14PR | 28x9-15-14PR
& | 25 | PNEU TRASEIRO (2 UNlDADES) mm 6.00-9-10PR 6.00-9-10PR 6.50-10-10PR 6.50-10-10PR
[%5]
% 26 | BITOLA DIANTEIRA B2(mm) 970 970 1000 1000
U | 27 | BITOLATRASEIRA B3(mm) 980 980 980 980
28 | DISTANCIA ENTRE EIXOS Y(mm) 1650 1650 1700 1700
29 | PESO TOTAL kg 3472 3,703 4207 4570
0 30 | DISTRIBUICAO DEPESO NO EIXO DIANTERO (COMCARGA)| kg 4,850 5413 6,396 7145
a 31 | DISTRIBUIGAO DE PESO NO EIXOTRASERO (COM CARGA) | kg 822 790 811 925
a- 32 DISTHIBUIQE.O DEPESO NO EIXO DIANTEIRO (SEM CARGA) kg 1,483 1,458 1,689 1,652
33 | DISTRIBUICAO DE PESO NO EIXOTRASERO (SEM CARGA) | kg 1,989 2247 2518 2918
o 80V/175AH 80V/175AH
= 80V/205AH 80V/205AH 80VI230AH
& . . 80V/230AH 80V/230AH B0V/280AH 80V/280AH
= | 34 BATERIA DE IONS DE LITIO V/Ah 80V/280AH 80V/280AH SOVIBOAH 80V/350AH
Z 80V/350AH 80V/350AH B0V/410AH 80V/410AH
<< 80V/410AH 80V/410AH BOV/AGOAH 80V/460AH
= 80V/460AH 80V/460AH
E 35 [MOTOR DE TRACEO, MOTOR MAGNETICO PERMANENTE | Kw 14 14 14 14
% 36 | MOTOR DE ELEVACAOQ, MOTOR MAGMNETICO PERMANENTE |  kw 18 18 18 18
= . .
S | 37 | PRESSAO DE OPERACAO (PARA IMPLEMENTOS) | Mpa 205 205 205 20.5
a2 a2y, CURVA DE CARGA
7 : _ 7 _ 3500
) ( 7 : &[TU f é 3000
g2 ° Y [ ) = g 2500
7 ¢ - : Q:Ej@ UH\ :gg 2000 =
7 - [ 2 " %, & 1500
AST 1000 —
AST=a+Wa+Ba(200mm) CENTRO DE CARGA 500 800 1100




